
 
 

 

 

         
 
                                             Date: 29.05.2026 

To, 

BSE Limited 
P.J. Towers, Dalal Street 
Mumbai - 400001 
 
Dear Sir/Madam, 
 
Sub:  Newspaper Publication of Audited Financial Results for the quarter and year ended                  

31st March, 2026 
 

Unit:  Keto Motors Limited (formerly known as Taaza International Limited)                                        
(Scrip Code: 537392)  

Pursuant to the provisions of Regulation 47 of SEBI (Listing Obligations and Disclosure Requirements) 
Regulations, 2015, we are pleased to enclose copies of the Financial Express (English newspaper) and 
Nava Telangana (Telugu newspaper) dated 29th May, 2026, in which Quick Response Code and the 
details of the webpage where complete financial results of the Company for the quarter and year ended 
March 31, 2026 are accessible to the Investors, have been published.  
 

Thanking you, 

 
Yours sincerely, 
For Keto Motors Limited 
(formerly known as Taaza International Limited) 
 
 
 
 
Jhansi Sanivarapu 
Whole-Time Director 
DIN: 03271569 
 
Encl: as above 
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��ఢ∿��  : ద♇శ �జ�య⼾ల㉋�  �లకంగ᜾ వ�వహర〿స㡁�న� వ㔿వ㔿ధ ��� ల㉋� న⠿ 
�ంత⑀య ప⨾��ల ఆద☾యం గతంత⑋ ప⩋ల㈿స㡇� సగ᜾న⠿కᔿ సగం తగ᜿�ప⩋య⼿నటὁ�  
అస㡋�య⽇షన⡍   ఫ�   డⅆమ⹋్䵅టἿ�   ర〿ఫ⬾���  (ఏడ⅀ఆ� ) సంస� త⑆ల㈿�ంద☿. ఈ మ⹇ర� 
ఇటὀవల ఒక న⠿వ㕇ద☿క వ㔿డ⅁దల చᩇ�ంద☿. 2024-25 ఆర〿�క సంవత�రంల㉋ 36 
�ంత⑀య ప⨾��ల మ⹊త�ం ఆద☾యం గత ఆర〿�క సంవత�రంత⑋ ప⩋ల㈿స㡇� 51.57 
శ㘾తం తగ᜿�నటὁ�  ప⩇��ంద☿. అంత⑇కᔾ�ండℾ ఇంద♁ల㉋న⠿ 21 ప⨾��ల㉁ త␾మ⹁ 
్䵚కటἿం�న ఆద☾యం కంట὇ ఎ��వ ఖరぁ� చᩇశ㘾యన⠿ త⑆ల㈿�ంద☿. ఎన⠿�కల సంఘం 
వ㕆� స㡈� ల㉋ 2024-25 ఆర〿�క సంవత��న⠿కᔿ సంబం�ం� 67 గᝁర〿�ంప⩁ �ంద☿న 
�ంత⑀య ప⨾��ల㉋� న⠿ 36 ప⨾��ల వ㔾ర〿�క ఆ�� ఖᘾత␾లన⡁ ఏడ⅀ఆ�  వ㔿� ��ం�ంద☿. 

2025 అకᕋ� బ� 31 గడ⅁వ㕁 త⑇ద♀ మ⹁గ᜿�న త��త 207 రかజ᱁ల㉁ గ��న⠾ 
కᕂడℾ, �గ᜿ల㈿న 31 ప⨾��ల㉁ తమ ఆ�� న⠿వ㕇ద☿కలన⡁ ఈస㡀 వ㕆� స㡈� ల㉋ 
అంద♁�టὁల㉋ ఉంచల㉇దన⠿ ప⩇��ంద☿. అంద♁�టὁల㉋ ఉన� సమ⸾చᨾరం ్䵚కᔾరం 
2024-25 ఆర〿�క సంవత�రంల㉋ 36 �ంత⑀య ప⨾��ల మ⹊త�ం ఆద☾యం రあ. 
1,192.94 కᕋటὁ� గ᜾ నమ⹋ద♈ంద☿. ఇద☿ 2023-24 ఆర〿�క సంవత�రం ఆద☾యంత⑋ 
(రあ.రあ. 2,463.17 కᕋటὁ� ) ప⩋ల㈿స㡇� రあ. 1,270.23 కᕋటὁ�  త��వ. పర�ంట὆జ᱀ల㉋ 

చᩂస㡇� 51.57 శ㘾తం తగ᜿�ంద☿. అయ⼿త⑇, ఈ ప⨾��ల㉁ ్䵚కటἿం�న మ⹊త�ం 
ఖరぁ� రあ. 1,433.07 కᕋట�� చᩇర〿ంద☿. ఇద☿ వ㔾టἿ మ⹊త�ం ఆద☾యం కంట὇ 
రあ. 240.12 కᕋటὁ�  ల㉇ద☾ స㡁మ⸾రぁ 20 శ㘾తం అ�కం కᔾవడం 
గమన⠾ర�ం. మ⹊త�ం ఆద☾యంల㉋ ద☾ద☾ప⩁ 69 శ㘾తం వ㔾టἾ, మ⹊త�ం 
వ�యంల㉋ 77 శ㘾త␾న⠿కᔿ ప⩈గ᜾ వ㔾టἾ కᕇవలం మ⹊దటἿ ఐద♁ ప⨾��లద♇. 

ఆద☾యంల㉋ త⑆ల㉁�ద♇శం టἾ� .. 
2024-25 ఆర〿�క సంవత�రంల㉋ అ�క ఆద☾యం �ంద☿న �ంత⑀య 

ప⨾��గ᜾ త⑆ల㉁గᝁద♇శం న⠿ల㈿�ంద☿. ఈ ప⨾�� రあ. 228.31 కᕋటὁ�  ఆద☾య⼾న⠿� 
�ంద☿ంద☿. �ంత⑀య ప⨾��ల �ంద☿న మ⹊త�ం ఆద☾యంల㉋ ఇద☿ 19.14 
శ㘾తం. తద♁పర〿 �� న⠾ల㉋�  తృణమ⹂ల㉍   కᔾంᡇ䞓స㡍  ( టὀఎంస㡀) రあ. 219.35 
కᕋటὁ� , వ㕈ఎస㡍 ఆ�   కᔾంᡇ䞓స㡍  ప⨾�� ( వ㕈స㡀ప⩀) రあ.140.39 కᕋట� ఆద☾యం 
�ంద☾య⼿. ఖరぁ�ల పరంగ᜾ చᩂస㡇� వ㕈స㡀ప⩀ అత��కంగ᜾ రあ. 340.20 
కᕋటὁ�  ఖరぁ� చᩇ�ంద☿. ఆ త��త␿ �� న⠾ల㉋�  బⰿజ᱁ జనత␾ద� (�జ᱇డ⅀) రあ. 
288.44 కᕋటὁ� , టὀఎంస㡀 రあ. 227.59 కᕋటὁ�  ఖరぁ� చᩇశ㘾య⼿. మ⹊త�ం 36 
ప⨾��ల㉋�  21 ప⨾��ల㉁ 2024-25 ఆర〿�క సంవత�రంల㉋ త␾మ⹁ ఆర〿�ం�న 
ఆద☾యం కంట὇ ఎ��వ మ⹊త␾�న⠿� ఖరぁ� చᩇ�నటὁ�  త⑆ల㈿ప⨾టὁ�  వ㕈స㡀ప⩀, 
టὀఎంస㡀, భⴾరత �ష� స�త␿ (�ఆ� ఎస㡍 ), �జ᱇డ⅀, జనత␾ ద�   య⽁న⡈ట὆డ⅍  
(జ᱇డ⅀య⽂)  సమ⸾�  వ㔾ద☿ ప⨾�� (ఎస㡀�) సహ㤾 పల㉁ ప⨾��ల㉁ తమ ఆద☾య⼾న⠿� 
�ం� ఖరぁ� చᩇశ㘾య⼿. అద♇ సమయంల㉋ 15 �ంత⑀య ప⨾��ల㉁ తమ 
ఆద☾యంల㉋ �ంత భⴾగ᜾న⠿� ఖరぁ� చᩇయ�ండℾ ఆద☾ చᩇశ㘾య⼿. 
అత��కంగ᜾ డ��ల㉁ ఆద☾ చᩇ�న ప⨾��గ᜾ టὀడ⅀ప⩀ న⠿ల㈿�ంద☿. ఆ ప⨾�� 
రあ.166.98 కᕋట�న⡁ �ద♁ప⩁ చᩇ�ంద☿. ఆ త��త␿ �� న⠾ల㉋�  మహ㤾�ష� 
నవన⠿��ణ స㡇న (ఎంఎన⡍ ఎస㡍 ) రあ. 36.27 కᕋటὁ� , అన⠾� డ⅀ఎంకᕇ రあ. 

35.86 కᕋట�త⑋ న⠿ల㈿చᨾయ⼿. 
వ㔿ర〾ళ㌾ల㉇..్䵚ధ✾న ఆద☾య వనరぁ

�ంత⑀య ప⨾��ల� న⠿ధ❁ల సమ⹀కరణల㉋ వ㔿�ళ㌾ల㉇ ్䵚ధ✾న 
వనరぁగ᜾ న⠿ల㈿చᨾయ⼿. అన⠿� ప⨾��ల� కల㈿� వ㔿�ళ㌾ల㉁, చంద☾ల 
ద☾�� రあ. 702.36 కᕋటὁ�  సమకᕂ�య⼿. అత��క 
వ㔿�ళ㌾లన⡁ �ంద☿న �ంత⑀య ప⨾��గ᜾ టὀఎంస㡀 (రあ. 184.08 
కᕋటὁ� ) న⠿ల㈿�ంద☿. ఆ త��త␿ �� న⠾ల㉋�  వ㕈స㡀ప⩀ (రあ. 140.05 
కᕋటὁ� ), టὀడ⅀ప⩀  (రあ. 85.20 కᕋటὁ� ) న⠿ల㈿చᨾయ⼿. 15 �ంత⑀య 
ప⨾��ల㉁ తమ మ⹊త�ం వ�యంల㉋ 55 శ㘾త␾న⠿కᔿ ప⩈గ᜾ ఎన⠿�కల 
్䵚చᨾరం కᕋసమ⹇ ఖరぁ� చᩇశ㘾య⼿. ఎన⠿�కల ్䵚చᨾరం కᕋసం 
అత��కంగ᜾ ఖరぁ� చᩇ�న వ㔾టἿల㉋ వ㕈స㡀ప⩀ రあ. 299.92 కᕋటὁ�  
ఖరぁ� చᩇ�ంద☿. ఆ త��త␿ �జ᱇డ⅀ (రあ. 270.66 కᕋటὁ� ), 
�ఆ�ఎస㡍 (రあ.147.99 కᕋట�) న⠿ల㈿చᨾయ⼿.

50 శ㘾తం కంట὇ త��వ ఓట�త⑋న⡇ గᝆల㉁ప⩁ 
ప��మ �ంగ᜾ల㉍  అ�ం�� ఎన⠿�కల ఫల㈿త␾ల గᝁర〿ం� కᕂడℾ 

ఏడ⅀ఆ�  న⠿వ㕇ద☿క వ㔿డ⅁దల చᩇ�ంద☿. ఈ ఎన⠿�కల㉋�  గᝆల㉁�ంద☿న 
అభ�రぁ�ల㉋�  స㡁మ⸾రぁ 40 శ㘾తం మంద☿ తమ న⠿య⽋జకవ�� ల㉋�  
ప⩋ల㉈న మ⹊త�ం ఓట�ల㉋ 50 శ㘾తం కంట὇ త��వ ఓట�న⡁ 
��ంచᨾరన⠿ ప⩇��ంద☿. 2026ల㉋ జర〿గ᜿న బంగ᜾ల㉍ ఎన⠿�కల㉋�  
ఓటἿంగᝍ శ㘾తం 93.7 శ㘾తంగ᜾ నమ⹋ద♈ందన⠿, ఇద☿ 2021 
అ�ం�� ఎన⠿�కల㉋�  నమ⹋ద♈న 82.3 శ㘾తం కంట὇ అ�కమన⠿ 
త⑆ల㈿�ంద☿. మ⹊త�ం 175 మంద☿ అభ�రぁ�ల㉁ (60 శ㘾తం) తమ 
న⠿య⽋జకవ�� ల㉋�  ప⩋ల㉈న ఓట�ల㉋ 50 శ㘾తం కంట὇ ఎ��వ 
ఓట�న⡁ ��ం� గᝆల㉁�ంద☾రన⠿ వ㕆ల��ం�ంద☿. 118 మంద☿ 
అభ�రぁ�ల㉁ (40 శ㘾తం) సగం కంట὇ త��వ ఓట�త⑋న⡇ వ㔿జయం 
��ంచᨾరన⠿ స�ష�ం చᩇ�ంద☿. న⡇ర చర〿్䵔 ఉన� 191 మంద☿ 
వ㔿జ᱇తల㉋�  121 (63 శ㘾తం) మంద☿ 50 శ㘾తం ల㉇ద☾ అంతకంట὇ 
ఎ��వ ఓట� వ㔾టἾత⑋ వ㔿జయం ��ంచᨾరぁ. వ㕀ర〿ల㉋ 107 

మంద☿ అభ�రぁ�ల㉁ ఎటὁవంటἿ న⡇ర చర〿్䵔 
ల㉇న⠿ (��న⡍ ��� �ండ⅍ ఉన�) సమ⹀ప 
్䵚త�రぁ�లప⩈ గᝆల㉁�ంద☾రぁ. ద♀న⠿కᔿ 
భⴿన�ంగ᜾, ఎటὁవంటἿ న⡇ర చర〿్䵔 ల㉇న⠿ 102 
మంద☿ వ㔿జ᱇తల㉋�  51 మంద☿ న⡇ర చర〿్䵔 
ఉన� అభ�రぁ�లప⩈ గᝆల㉁�ంద☾రぁ. 
అద♇వ㔿ధంగ᜾ కᕋటὀశ�రぁల㉈న 179 మంద☿ 
వ㔿జ᱇తల㉋�  62 మంద☿ కᕋటὀశ�రぁల㉁ కᔾన⠿ 
సమ⹀ప ్䵚త�రぁ�లప⩈ జయకᕇతనం 
ఎగᝁరవ㕇శ㘾రぁ. ఐద♁ �� న⠾ల㉋�  వ㔿జ᱇త 
మ⹆జ᰾ర〿టὀ 1,000 ఓట� కంట὇ త��వ㕇న⠿ 
ఏడ⅀ఆ�  తన న⠿వ㕇ద☿కల㉋ ప⩇��ంద☿.

శ㙁్䵅వ㔾రం   29  మ⹇  2026హ㥈దర〾బⰾద♍05
�ంత⑀య ప⨾��ల ఆద☾యం 
సగ᜾న⠿కᔿ సగం త��దల
ఆద☾య⼾ర�నల㉋ టὀడ⅀ప⩀ టἾ�  : ఏడ⅀ఆ�   న⠿వ㕇ద☿క 
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